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EKSTREM GNSS YTELSE
  KRAFT PÅ TOPP

i89 VISUELL IMU GNSS er et kompakt landmålingsinstrument utstyrt med en 1408-kanalers GNSS-modul som øker 
RTK-tilgjengeligheten selv i krevende omgivelser. Programvaren CHCNAV iStar2.0 benytter avanserte algoritmer for 
ionosfærisk modellering, noe som gir høy integritet og pålitelig RTK-fiksering, spesielt viktig i områder med høy 
solaktivitet. Implementeringen av AUTO-IMU-teknologi eliminerer behovet for manuell initialisering, og forenkler 
feltarbeidet for økt effektivitet. I tillegg tilbyr i89 imponerende 16,5 timers batteritid og en lett design på 750 gram, 
som sikrer optimal produktivitet i ulike daglige landmålingsoppgaver. I tillegg til sine GNSS-funksjoner har i89 visuelle 
landmålings funksjoner som muliggjør nøyaktig 3D-koordinatuttrekking fra ekte videoopptak. Dette forenkler målinger 
på steder med signalhindringer, begrenset tilgjengelighet eller sikkerhetsutfordringer. Kombinasjonen av 
panoramamodus og integrert IMU forbedrer nøyaktigheten og effektiviteten i fotogrammetriske innmålinger betydelig. 
Videre kan de integrerte AR-visuelle funksjonene for navigering og utsetting halvere operatørens arbeidsbelastning, 
uavhengig av erfaringsnivå i felt.

VISUELL 
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VISUELL LANDMÅLING I 
TOPPKLASSE MED VR
Mål punkter som tidligere var utilgjengelig 
i89 bringer visuell teknologi inn i GNSS-landmåling, og 
muliggjør presise målinger av punkter der signaler er 
blokkert, eller der tilgang er vanskelig eller utrygg.
De høykvalitets kameraene trekker ut 3D-koordinater med 
landmålingspresisjon fra virkelige videoopptak, noe som 
gir både effektivitet og pålitelighet.
Den dynamiske panoramamodusen med 85 % overlapp 
øker effektiviteten med 60 %, og gir eksepsjonell 
nøyaktighet.
Integrasjonen av høypresisjons IMU-data i 
videofotogrammetrialgoritmen forbedrer punktmålingens 
ytelse betydelig.

AUTO-IMU TEKNOLOGI
Effektivitet og presisjon i hver eneste måling
i89’s innebygde, interferensfrie 200 Hz AUTO-IMU 
eliminerer behovet for manuell initialisering og gir pålitelig 
målenøyaktighet.
Den automatiske tiltkompensasjonen sikrer nøyaktighet 
innenfor 3 cm ved tilt opptil 60 grader, og sparer opptil 30 
% av måletiden – uten tap av presisjon.

EFFEKTIV 3D MODELLERING
Sømløs 3D-modellering for månge bruksområder
i89’s videofotogrammetrialgoritmer muliggjør 3D-
modellering av bygninger og fasader.
Systemet muliggjør effektiv sammensmelting av drone- 
og GNSS RTK-data, for presis 3D-modellering over store 
områder, samtidig som det eliminerer vanlige 
forvrengninger fra dronekameraer.
I tillegg sikrer kompatibilitet med bransjestandard 3D-
modelleringsprogramvare både fleksibilitet og 
brukervennlighet for operatørene.

iSTAR2.0 AND IONOSFÆRISK 
STØYREDUKSJON
Få over 96% fix i områder med høy solaktivitet
i89 GNSS leverer uovertruffen ytelse med sine 
1408 kanaler og integrerte SoC for full 
konstellasjonssporing. Robuste algoritmer øker 
fikseringsraten med 15 %, selv i krevende miljøer. 
CHCNAV iSTAR2.0 og teknologi for ionosfærisk 
interferensreduksjon gir en pålitelig fikseringsrate på 
96 %, ideell for områder nær ekvator med høy 
ionosfærisk aktivitet. i89 har avansert teknologi for å 
filtrere bort forstyrrede GNSS-signaler, noe som gir 
renere data, mer presise RTK-resultater og stabil 
posisjonering — selv i krevende forhold.

AR VISUELL NAVIGERING & 
UTSETTING
50% tidsbesparelse for mindre erfarne brukere
i89's AR-visuelle navigatsjon og utsetting forenkler 
feltarbeidet og sparer selv de minst erfarne operatørene 
for opptil 50 % av arbeidstiden. Gjennom tett integrasjon 
av GNSS-, IMU- og kamerasystemene er i89 10 ganger 
mer pålitelig enn tradisjonelle gyroskopbaserte GNSS-
systemer. 1,5 GHz-prosessoren muliggjør sømløs drift av 
to kameraer, mens 5,8 GHz adaptiv Wi-Fi sikrer rask 
overføring av AR-data.
Virtual Pole Tip™ (VPT™)-teknologien muliggjør 
sanntidsvisualisering av punkter direkte i CAD-prosjektet. 
Det allsidige AR UTSETTING-systemet støtter en rekke 
bruksområder, inkludert linjeutsetting, CAD-baserte 
prosjekter, grensepåvisning og mer.

16.5H BATTERITID OG IP68 
KLASSIFISERING
Forlenget driftstid - effektivt og robust
i89’s høyenergitetthet-batteri gir opptil 16,5 timers driftstid. 
Den 18 W intelligente hurtigladingen gir full opplading på 
bare 3 timer, noe som øker driftseffektiviteten og forlenger 
batteriets levetid ytterligere.
Den kompakte 750 grams enheten integrerer GNSS, IMU 
og to kameraer i en lommestørrelse-mottaker gjennom 
optimal kameraintegrasjon, som reduserer både volum og 
høyde. Enheten er IP68-klassifisert og tåler fall 2m uten å 
ta skade
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CHCNAV iStar2.0,

Hybrid GNSS motor,

1408-kanaler og integrert SoC,

96% stabil fixløsning 20% forbedret datakvalitet 

Nøyaktig måling av tidligere utilgjengelige punkter, 

Premium kameraer for presises 3D koordinater,  

Dynamisk panoramamodus øker effektiviteten med 60% , 

Effektivitet for innmåling av punkter øker med 15%.

Høyenergi batteri med 16.5 times brukstid

18W hurtiglading, fulladet på 3 timer

IP68-klassifisert, tåler 2m fall,

Kompakt 750g design integrerer GNSS, IMU og 2 kameraer.

200 Hz AUTO-IMU eliminerer manuell initialisering, 

Automatisk tiltkompensasjon,

3 cm nøyaktighet ved 60° tilt,

Tidsbesparelse på opp til 30% .

Videofotogrammetrialgortime,

Kun i89-data behøves for modellering av bygg og fasader,  

UAV + i89 RTK data for forvrengningsfri 3D-modellering av 

store områder, Kompatibel med bransjestandard programvare 

for 3D-modellering.

Dyp fusjon av GNSS, IMU, and visuelle 

data, avansert 1.5 GHz CPU,

adaptiv 5.8 GHz Wi-Fi,

Unique VPT™ (Virtual Pole Tip) teknology.
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SPESIFIKASJONER

Sensor pixels 

Field of view

Wireless connection

Bluetooth®

Built-in UHF radio

Video frame rate

Wi-Fi 

Features

Image group capture

Ports

Data formats

GNSS Ytelse (1)

GNSS Nøyaktighet (2)

Weight 750 g (1.65 lb)

Tilt sensor Calibration-free IMU for pole-tilt 
compensation. 
Immune to magnetic disturbances. 

Front panel 4 LED 
2 physical buttons

Size (D x H) Φ 133 x 87 mm (Φ 5.24 x 3.43 in)

Hardware

I samsvar med lover og forskrifter
Data storage

International standards 

Dual-camera, global shutter with
2 MP & 5 MP
75°

NFC for device touch pairing 

v 4.2 
backward compatible

Standard internal Tx/Rx:
410 - 470 MHz
Transmit Power: 0.5 W, 1 W
Protocol: CHC, Transparent,
TT450, Satel
Link rate: 9 600 bps to 19 200 bps
Range: Typical 3 km, up to
8 km with optimal conditions

25 fps

802.11 b/g/n/ac, 5.8 GHz 
& 2.4 GHz, access point mode

LandStar software, support Visual 
Navigation, Visual Stakeout, Visual 
Survey, 3D Modeling(8).

Method: video photogrammetry. 
Rate: typically 2 Hz, up to 25 Hz. 
Max. capture time: 60 s with an 
image group size of appr. 60 MB.

1 x USB Type-C port (external 
power, data download, firmware 
update)
1 x UHF antenna port (TNC female)

RTCM 2.x, RTCM 3.x, CMR input / 
output
HCN, RINEX 2.11, 3.02
NMEA 0183 output
NTRIP Client, NTRIP Caster
8 GB high-speed memory

IGS Antenna Calibration, NGS 
Antenna Calibration, IEC 62133-
2:2017+A1, IEC 62368-1:2014, 
UN Manual Section 38.3, 
IC:32467-A2045

Elektrisk

Channels 1408 channels with iStar2.0

GPS L1C/A, L2C, L2P (Y), L5

Galileo E1,E5a,E5b,E6*

GLONASS L1, L2, L3*

BeiDou B1I, B2I, B3I, B1C, B2a, B2b*

QZSS

NavIC/ IRNSS

L1C/A, L1C, L2C, L5

L5

Visual survey Typical 2~4 cm, range 2~15 m

Post-processing
kinematic (PPK) 

Autonomous

PPP

Code differential

Time to first fix (5)

High-precision static

Visual stakeout (3)

H: 3 mm + 1 ppm RMS 
V: 5 mm + 1 ppm RMS

H:1.5 m RMS | V: 2.5 m RMS

Support B2b-PPP, E6B-HAS
H: 10 cm | V: 20 cm 

H: 0.4 m RMS | V: 0.8 m RMS

Cold start: <45 s, Hot start: <10 s
Signal re-acquisition: <1 s

H: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS 
V: 3.5 mm + 0.4 ppm RMS

H: 8 mm + 1 ppm RMS 
V: 15 mm + 1 ppm RMS

SBAS L1, L5*

Positioning rate (4) 1 Hz, 5 Hz and 10 Hz

IMU update rate 200 Hz, AUTO-IMU

Temperature Operating: -40°C to +65°C 
(-40°F to +149°F) 
Storage: -40°C to +85°C 
(-40°F to +185°F)

RTK tilt-compensated Additional horizontal pole-tilt 
uncertainty typically less than 8 mm 
+ 0.7 mm/° tilt down to 30°

Till angle 0-60°

Real time kinematic (RTK) H: 8 mm + 1 ppm RMS
V: 15 mm + 1 ppm RMS
Initialization time: <10 s
Initialization reliability: >99.9%

Humidity

Drop

Waterproof and breathable 
membrane

Power consumption

Quick charge

Ingress protection

Vibration

100% non-condensation

Survive a 2-meter pole-drop

Prevent water vapor from entering 
under harsh environments

Typical 2.2 W

18 W QC. Full charge in 3 hours

IP68(6) (according to IEC 60529) 

Compliant with ISO 9022-36-08 and 
MIL-STD-810H

(1) Compliant, but subject to availability of BDS ICD, GLONASS, Galileo, QZSS and IRNSS commercial 
service definition. GLONASS L3, Galileo E6, Galileo E6 High Accuracy Service (HAS), BDS B2b and 
SBAS L5 will be provided through future firmware upgrade.(2) Accuracy and reliability are determined 
under open sky, free of multipaths, optimal GNSS geometry and atmospheric condition. Performances 
assume minimum of 5 satellites, follow up of recommended general GPS practices. PPP accuracy is 
subject to the region, environment, and convergence time. High-precision static requires a minimum of 24 
hours of long-term observation and precise ephemeris.(3) CHCNAV's VPT™ (Virtual Pole Tip) technology 
ensures precise alignment of the virtual pole tip with the red point representing the staking out location in 
the LandStar software within acceptable error margins.(4) Compliant and 10 Hz to be provided through 
future firmware upgrade.(5) Typical observed values.(6) Splash, water, and dust resistant and were tested 
under controlled laboratory conditions with a rating of IP68 under IEC standard 60529.(7) Rechargeable 
and built-in 7.2 V / 4900 mAh lithium battery. Battery life is subject to operating temperature.(8) 3D 
Modeling feature can be activated through function code.

Kommunikasjon

Kameraer

Operating time
on internal battery (7)

External power input 5 V / 2 A

UHF/ 4G RTK Rover w/o camera:  
up to 16.5 h
Visual Stakeout/Visual Survey: 
up to 9.5 h
UHF RTK Base: up to 10 h
Static: up to 22 h ©2025 Shanghai Huace Navigation Technology Ltd. All rights reserved. The CHCNAV and CHCNAV logo 

are trademarks of Shanghai Huace Navigation Technology Limited. All other trademarks are the property 
of their respective owners. Revision March 2025.

Miljøspesifikasjoner

Static and rapid static H: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS 
V: 5 mm + 0.5 ppm RMS
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