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HANDHOLDT SLAM
3D-LASERSKANNER +
GNSS RTK-SYSTEM

RS10 setter en ny standard for moderne oppmaling ved a kombinere GNSS RTK, laserskanning og visuell
SLAM-teknologi i én kompakt plattform. Resultatet er raskere, mer ngyaktig og mer fleksibel 3D-

datainnsamling — bade innendgrs og utenders.

Utviklet for profesjonelle innen landmaling, bygg og anlegg, infrastruktur og BIM, men like nyttig i skogbruk,
jordbruk, inspeksjon av kraftlinjer, volumberegning av masser og datainnsamling i underjordiske miljger.
Med RS10 kan du arbeide effektivt ogsa i omrader der GNSS-signalene er svake eller utilgjengelige. Den
kombinerte stotten for tradisjonell GNSS RTK-oppmaling og innovativ 3D fangst av virkeligheten gir deg en
spmlgs arbeidsflyt, hgy presisjon og palitelige data — uansett terreng og omgivelser.

RTK OG SLAM-FUSJON

RS10 er et resultat av CHCNAVs ekspertise
innen utvikling av GNSS-teknologi.

Med en 4. generasjons luftdielektrisk GNSS-
antenne leverer den RTK-posisjonsngyaktighet
bedre enn 3 cm, selv i krevende miljger.
Kombinert med systemets hgyopplgselige LIDAR
og tre HD-kameraer, fuserer den RTK-, laser- og
visuell SLAM-teknologi for & oppna en absolutt
malengyaktighet pa 5 cm.

Fra detaljerte arkitektoniske oppmalinger til
komplekse infrastrukturprosjekter gir RS10
fagfolk verktgyene de trenger for & samle inn rike
og presise data pa en effektiv mate.

EFFEKTIV LOOP-FREE
ARBEIDSFLYT

Integrasjonen av hgy-presisjons GNSS- og
SLAM-teknologi eliminerer behovet for a
avslutte pa startpunktet, som ofte kompliserer
datainnsamlingen ved bruk av handholdte
skannere.

Ved a muliggjere sleyfefri baneplanlegging
forenkler RS10 feltarbeidet og reduserer tiden
og innsatsen som kreves for a fullfere prosjekter
betydelig.

SFIX TEKNOLOGI

Med den innovative SFix-teknologien, som
fungerer i RTK-rovermodus, kan RS10 beregne
ngyaktige RTK-punktskoordinater basert pa
LiDAR- og visuell SLAM-data nar den gar inn i
omrader med svakt eller helt fravaerende
GNSS-signal, der konvensjonell RTK-
oppmaling ikke fungerer.

Denne teknologien sikrer en presisjon pa 5 cm
innen ett minutt — uten satellittsignaler — og
apner nye muligheter for oppmaling i
innendgrsomrader og urbane omgivelser.
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SANNTIDS SLAM

Utstyrt med en kraftig innebygd prosessor leverer
RS10 sanntids-SLAM (Simultaneous Localization
and Mapping) for a generere georefererte
punktskyer direkte i felt — uten behov for
etterbehandling.

Med umiddelbar tilbakemelding pa innsamlede
data kan brukeren justere skanningen underveis
for a sikre fullstendig og detaljert dekning.

RS10 kan kartlegge store omrader pa opptil 13
000 m? i sanntid, noe som gjgr den ideell for
raske eller komplekse oppmalingsprosjekter der
bade tid og nayaktighet er avgjgrende.

SOMLIS KARTLEGGING
UTE OG INNE

Overgangen mellom utendgrs- og
innendgrsmiljger skjer semlgst takket veere
RS10s evne til & bruke det samme
koordinatsystemet uten behov for ekstra
georeferering.

Brukeren kan velge gnsket koordinatsystem
direkte i felt ved hjelp av SmartGo- eller
LandStar™-programvaren, noe som sikrer en
konsistent, enkel og ngyaktig datainnsamling
bade ute og inne.

VI-LIDAR TEKNOLOGI

RS10s Vi-LiDAR-teknologi introduserer en ny
type RTK-oppmaling som kombinerer GNSS-
rover-funksjonalitet med laserskanning for
kontaktlgse offset-malinger.

Ved ganske enkelt & velge punktet som skal
males i bildevisningen i LandStar™-
programvaren, beregnes de tredimensjonale
koordinatene i sanntid ut fra skjeeringspunktet
mellom RTK-opprinnelseslinjen og LiDAR-
punktskyen — med en ngyaktighet pa 5 cm
innenfor 15 m (50 fot)
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EN ENHET,
2 ARBEIDSMATER

Klar for RTK brukere

Fungerer i rover-modus
med CHCNAV
LandStar™-
programvaren for enkel
bruk og minimalt behov
for oppleering.

Hot-Swap batteri

Driftes i 60 minutter per batteri,
og kan enkelt byttes nar enheten
er i drift

Presisjonsvarsling

Nar den brukes som SLAM-
skanner, gir SmartGo
sanntidsinformasjon om
ngyaktighet for umiddelbare
justeringer i felt.

Automatiske tegninger

Ved bruk av CHCNAVs
programvaregkosystem kan RS10-
data sendes til CoProcess for
umiddelbar generering av tegninger.
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SPESIFIKASJONER

Generell systemytelse GNSS Noyaktighet

Product

Absolute accuracy

Relative accuracy

Power supply mode

Working time from a single
battery®

Data storage

Field of view
Weight

Loop-free data acquisition
Realime accuracy assessment

RS10 RS10 (32-lines)

H: <5 cm RMS™
V: < 5 cm RMS"

<1cm

Lithium battery, supports hot-swapping
and portable charger

1h

512 GB
360° x 270°

1.7 kg (including
RTK and battery)

1.9 kg (including
RTK and battery)

Yes
Yes

Real time kinematic
(RTK)“

Post-processing kinematic
(PPK)

PPP

High-precision static

Static and
rapid static

Code differential

Visual-assisted positioning

IMU update rate
Auto initialization

Attitude accuracy
after post-processing

H: 8 mm + 1 ppm RMS
V: 15 mm + 1 ppm RMS
Initialization time: <10 s

Initialization reliability: >99.9%

H: 3 mm + 1 ppm RMS
V: 5 mm + 1 ppm RMS

H: 10 cm
V: 20 cm

H: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS
V: 3.5 mm + 0.4 ppm RMS

H: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS
V: 5 mm + 0.5 ppm RMS

H: 0.4 m RMS
V:0.8 m RMS

Yes

200 Hz
Yes

0.005° RMS pitch/roll,
0.010° RMS heading

Laserskanner

Laser product classification Class 1 Eye Safe

Range 0.05t0 120 m 0.5t0 300 m
Channel 16 32
Point cloud thickness 2cm 1cm
Range capability 80 m @10% reflectivity

(Channels 5to 12) 80 m @10%

50 m @10% (Channels reflectivity
1to4,13t0 16)

FOV (Horizontal) 360°

0.18° (10 Hz)
30° (-15° to +15°)  40.3°(-20.8° ~ +19.5°)
Single Return:
640 000 pts/sec
Dual Return:
1280 000 pts/sec

Triple Return:
1920 000 pts/sec

Horizontal angle resolution
FOV (Vertical)

Max. effective

measurement rate Single Return:

320 000 pts/sec
Dual Return:

640 000 pts/sec

Selectable scan speed 10 Hz
Max. Number of return pulses 2 3
Wavelength 905 nm

GNSS Ytelse®

Channels 1408 channels with iStar2.0
GPS L1C/A, L2C, L2P(Y), L5
GLONASS L1, L2, L3*

Galileo E1, E5a, E5b, E6*
BeiDou B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b
QZSS L1C/A, L1C, L2C, L5, L6*
NavIC/IRNSS L5*

PPP B2b-PPP

SBAS EGNOS (L1, L5)
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0.010 m RMS horizontal,
0.020 m RMS vertical

Position accuracy
after post-processing

Number of cameras 3
Resolution 15 MP (5 MP*3)
Sensor size 2592 (H) x 1944 (V)
Pixel size 2.0 um

FOV 210° x 170°

Miljospesifikasjoner
-20°C to +50°C
-20°C to +60°C
IP64® (according to IEC 60529)

Operating temperature
Storage temperature

Ingress protection

Humidity (operating) 80%, non-condensing
Input voltage 9-20VDC
Power consumption <30 W
Battery capacity 24.48 Wh

SmartGo software Data acquisition control, real-time point

cloud display,etc

POS process, Adjust & Refine,
Generate point cloud, modeling, etc

CoProcess efficient feature  Building feature extraction, road feature
extraction software extraction, volume calculation, etc

LandStar Field
Survey APP

*All specifications are subject to change without notice.

(1) According to CHCNAV test condition.(2) Typical observed values. (3) Compliant, but subject
to availability of BDS ICD, GLONASS, Galileo, QZSS and IRNSS commercial service definition.
GLONASS L3, Galileo E6, QZSS L6 and IRNSS L5 will be provided through future firmware upgrade.
(4) Accuracy and reliability are determined under open sky, free of multipaths, optimal GNSS geometry
and atmospheric condition. Performances assume minimum of 5 satellites, follow up of recommended
general GPS practices. (5) Splash, water, and dust resistant and were tested under controlled laboratory
conditions with a rating of IP64 under IEC standard 60529.
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CoPre intelligent
processing software

Topographic survey, Point stakeout, Line
stakeout, Elevation check, Facade survey
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